
收稿日期：!""#$#"$"%
作者简介：熊晓云（#&’()），女，博士，现在广东省科技厅
工作，主要从事科技管理研究*

文章编号：#"""$’(’+（!""!）"’$""&#$"’

基于,-./-012的变电站远程数据监控系统

熊晓云# 杨 苹!

（#*华中科技大学 管理学院，湖北 武汉34""53；!*华南理工大学 电力学院，广东 广州’#"(3"）

摘 要：在概述变电站综合自动化系统中远动技术发展现状的基础上，指出传统的串行

通信模式已无法满足大量实时数据传输的要求*采用基于,-./-012现场总线的变电
站远程数据监控系统实现方案，运用现场总线技术代替传统的串行通信，不但改善了系统

的性能，而且使系统可靠、灵活、易于扩展*系统的现场运行结果表明，该方案对于实现变
电站远程数据监控是有效的，其数据传输效率比传统的串行通信有明显的提高*
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为保证变电站安全而经济地运行，必须实时、准

确地采集各个变电站的大量数据，并传送到中央控

制站进行处理，然后将适当的控制信号传送回变电

站现场"如何实现变电站数据的远程实时监控是远
动技术要解决的问题，是实现变电站综合自动化的

基础"
变电站参数的收集与测量，主要是由变电站的

远方终端单元（#$%&’$($)%*+,-.+*’，简称#(.）
来完成的"安装于各个变电站内的#(.，负责收集
变电站的实时数据、监视供电设备、执行中央控制站

发来的命令，并向中央控制站发送信息"为了实现可
靠的运行管理，#(.必须保证快速而又非常可靠的
信息传输"
目前，无论是国内还是国外的分散式变电站自

动化系统，由#(.组成的远动系统绝大部分采用
串行口通信方式（#/!4!，#/3!!，#/3%’ 总线
等）［#］"串行通信传输速率慢，易受干扰，通信距离
受限制且通信方式不灵活，故无法满足大量实时数

据传输的要求"现场总线既是一个开放式的通信网
络，又是一种全分布式的控制系统"它作为智能设备
的联系纽带，把挂接在总线上、作为网络节点的智能

设备连接为网络系统，并进一步构成自动化系统，实

现基本控制、补偿计算、参数修改、报警、显示、监控、

优化及控管一体化等综合自动化功能［!］"应用现场
总线技术来解决变电站自动化系统的通信问题已成

为当今的发展趋势［#］"如/01213/公司的/04!2
系统采用了5)&6*789总线，:1公司的:1/!系统
采用 2&;<89和 2-*+=，国内自行研制的全分散型
控制系统 >0/!!、>0/!4型采用4!3总线以及

4/4!"""型采用?&+@&)=9总线等［#，4，3］"运用现
场总线技术提高我国变电站自动化水平，已成为我

国电力工作者的共识"
本文在概述变电站综合自动化系统中远动技术

发展现状的基础上，指出传统的串行通信模式已无

法满足大量实时数据传输的要求"针对这一问题，本
文介绍基于?A3@A#B/现场总线的变电站远程
数据监控系统解决方案及其关键技术"

# 远动技术发展概况

远动技术是实现电网实时数据遥远监视与控制

的技术"%"年代末，美国首先开展远动技术的研究，
其后其他工业发达国家也逐步开展了相关的理论研

究及产品开发"远动技术的核心是远动装置（#(.）
的研制及其应用"目前国内外在#(.方面的研究
与应用基本处于同一水平，其通信方式大多采用

#/C3!!／#/C3%’总线连接方式"归纳起来，#(.的
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研制和应用经历了三个发展过程：传统的!"#模
块、基于!$%!""／!#$总线方式的!"#系统和基于
现场总线的!"#系统&
对于传统的!"#模块，模拟电气参数需要通

过各自的变送器转换为统一标准的电信号，才能送

进!"#以实现遥测（’(）功能；开关接点则直接进
入!"#的开关量通道，以完成遥信（’)）功能；

!"#送出的开关接点信号可接入电站控制回路并
完成遥控（’*）功能&这种集中控制方式的电缆铺
设工作量很大，现场改造较困难，系统扩展能力差&
随着微机技术和通信技术的发展，!"#拚弃了

各电气量专用变送器，采用了交流采样技术，即采用

电流互感器（("）和电压互感器（+"）将电压和电流
按统一标准变换，!"#直接对它们输出的瞬时值进
行采集，并计算出线路相对应的电气参数，从而省去

了变送器&这就是基于 !$%!""／!#$总线方式的

!"#系统&这种通信模式采用面向对象的分布式设
计，使变电站自动化的设计简化，功能增强、结构紧

凑、施工维护方便&与集中控制方式的!"#系统相
比，基于!$%!""／!#$串行通信方式的!"#系统的
电缆铺设工作量已大大减少，但由于不同厂家的产

品采用不同的通信规约，因此，一个系统中如需要采

用不同厂家的产品，还需做连接接口的开发工作&另
外，串行通信传输速率慢，易受干扰，通信距离受限

制而且通信方式不灵活，故无法满足大量实时数据

传输的要求&目前国内外的远动系统大部分仍采用
这类!"#模块&
随着电网技术与控制技术的发展，变电站自动

化系统正朝着分散化、网络化方向发展&另一方面，
计算机通信技术的快速发展，促使现场总线技术逐

步成熟并获得成功应用，!"#模块与现场总线技术
的结合也就成为必然的趋势&由现场总线构成的面
向对象的分布式!"#系统如图%所示&

图% 基于现场总线的!"#系统

,-.&% !"#/0/12341/56/141-7864/2978:-2;965/
表面上看，基于现场总线的!"#系统与基于

!$%!""／!#$总线方式的!"#系统没有什么区别，
然而其通信方式却发生了质的变化&由于现场总线

定义了用户层通信协议，统一的通信协议和组态方

式使不同厂家的产品可以互连、互换和互操作，所以

说现场总线是一个开放式的通信网络&由于现场总
线采用全数字化通信方式，并增加抗干扰信息位、改

善错误检验方式和采用直接抗干扰<$=芯片作为
硬件通讯接口，大大提高了通信的可靠性&目前，研
制和应用基于现场总线的!"#系统在国内外都还
处于起步阶段&
从以上论述可以看出，随着电网技术的发展，对

变电站综合自动化系统及其远动技术的要求越来越

高，传统的串行通信模式已无法满足大量实时数据

可靠传输的要求&本文采用基于<>?@>!*$现场
总线的变电站远程数据监控系统实现方案，不但可

以实现大量实时数据可靠传输，而且改善了系统性

能，使系统灵活而易于扩展&

" 监控系统结构

根据变电站综合自动化系统的功能和工程要

求，通常将远程数据监控系统设计为开放式的三级

系统，即监测控制级、网络数据传输级和实时数据后

处理级&
监测控制级也即现场级，它负责数据信息的采

集和预处理，统一通讯规程、设计、制作通讯软硬件&
它对下连接控制机构的各种传感器和执行机构以及

监控系统中的AB$（数据采集系统）部分，以获取不
同数据源的实时数据信息&
网络数据传输级通过各种标准通讯链路，对下

连接监测控制级，对上连接数据后处理级&其主要工
作是完成实时数据的通讯，包括网络协议服务器的

安装调试，网络系统软件的安装调试，网络通讯设备

及其驱动软件的安装调试&这一级数据网络一般采
用开放式结构，可以由组态软件灵活组态，形成自由

拓扑结构，并按监控系统的要求将实时数据信息进

行预处理&
数据后处理级即集成级，把实时数据信息与监

控界面和功能联系起来，实现对现场实时数据的监

测，并进行基本控制、补偿计算、参数修改、报警、显

示、监控、优化及控管一体化等综合自动化功能&
基于以上的设计思想，采用基于<>?@>!*$

现场总线技术实现的广州港务局变电站远程数据监

控系统结构如图"所示&
首先，各控制器之间通过双绞线连接，构成基于

<>?@>!*$现场总线型网络结构的现场监控子
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系统!由于"#$%#&’(网络是对等式网络，网络
上无专门的网络服务器，因而局部的网络故障不会

影响网络其余部分的正常工作，保障了整个监控系

统的可靠性!

图! 基于"#$%#&’(现场总线的
变电站远程数据监控系统

)*+!! (,-./,.-0123.43,5,*16716*,1-*6+568/16,-19
3:3,074530816"#$%#&’(
监控现场包括广州港务局的若干个变电站，这

些变电站负责附近居民生活小区的供配电!监控系
统需对每个变电站的"!#;<三相电压、三相电流
（包括零相电流）、变压器绕线温度、高压总开关、低

压总开关、多个环网柜熔断器开关状态和风机开关

状态等参数进行实时监测，并允许对变电站低压总

开关的分合闸、排风机启停等进行远程控制!
考虑到各变电站的位置分布相当分散，而且与监

控中心的距离比较远，为不增加专线投资，所以采用

港务局局内电话网络作为通信介质，监控中心通过远

程拨号方式与各变电站建立通信，进行远程监控!

!!$ 主控制器
选用=>?"#$!"""系列控制器作为主控制器!

=>?"#$!"""系列产品是基于"#$%#&’(现场
总线技术的智能控制器，它以神经元芯片（$=>@
&#$?ABCD）和)EE?$"收发器为核心，以双绞线为
通讯介质，提供多种数字量／模拟量输入／输出组合

以供选择!=>?"#$!"""系列控制器提供了强大的
信息处理能力和丰富的网络接口，采用模块化设计，

扩展能力很强!
=>?"#$!"""系列控制器作为主控制器，与各

种传感器／变送器和执行机构的输入／输出端子直接

连接，完成现场参数的实时监测、处理和远程控制，

并通过专用网关与远程监控中心通讯!由 =>?
"#$!"""系列控制器构成的现场监控子系统结构
如图%所示!

图% 现场监控子系统结构

)*+!% (,-./,.-0123.43,5,*16716*,1-*6+
568/16,-193:3,07

=>?"#$!"""系列控制器体积小，可直接安装
在被控设备附近，有利于减低传感器输出信号线路

过长造成的输出信号衰减失真，并减少了现场施工

时间和强度!由于=>?"#$!"""系列控制器具有很
强的信号处理能力，不必要上传的数据可以就地处

理，减少了上传的数据量，这也是提高整个系统可靠

性的一种方式!在构成实际系统时，可根据每个变电
站的C／#点数目合理选择=>?"#$!"""系列控制
器的型号和数目，各个控制器之间通过双绞线连接，

构成基于 "#$%#&’(现场总线型网络结构!
"#$%#&’(现成总线技术支持包括总线型、环
型、星型甚至自由拓扑结构在内的多种网络拓扑结

构，具有良好的可扩展性，极大地方便了现场监控单

元的改造和扩充!
!!! 设备通信
远程数据监控系统设计为开放式的三级系统，即

监测控制级、网络数据传输级和实时数据后处理级!
监测控制级是由主控制器通过双绞线连接构成

的基于"#$%#&’(现场总线型网络结构，各主控
制器之间的通信遵循"#$EF"’协议，采用“网络
变量”设置的方式，使网络通讯的设计简化成为参数
的设置，增加了通信的可靠性!
网络数据传输级采用电话网络作为监测控制级

（各变电站）与实时数据后处理级（监控中心）之间的

通讯介质，而"#$%#&’(技术现有的通讯软件不
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支持多个串口同时拨号功能!为此，我们使用"#$%
&’(协议作为监控中心与现场监控子系统的通讯协
议!远程监控中心通过多串口卡拨号实现对多个现
场监控子系统的远程通讯［!，"］!
实时数据后处理级对现场信息进行采集、存储、

处理、打印和人工控制，对现场监控子系统进行远程

实时监控!
#!#!$ "#$&’(协议

"#$&’(协议也是一种工业控制领域常用的网
络协议!"#$&’(协议有两种传输模式，其中)*+
（远程终端单元）模式的通信数据包结构简单，容易

实现!由于"#$&’(协议的)*+模式采用,),校
验，可以保证数据远程传输的正确性!)*+模式的
另一个特点是在每%-./中包含两个&-./的$"进
制字符，所以在同样的比特率下可一次传送较多的

数据!因此我们采用 "#$&’(协议的)*+模式作
为网络数据传输级的远程通信模式!
#!#!# 专用网关
远程数据监控系统的监测控制级遵循012%

31)45技术的012*604协议，而网络数据传输
级采用"#$&’(协议!为了实现012*604协议与

"#$&’(协议的转换，需要设计专用网关!专用网关
一方面接收各个主控制器的数据，进行合并、打包，

通过调制解调器向监控中心发送；另一方面接收远

程监控中心的控制指令，解释指令后下达给相应的

主控制器!
本系统的专用网关，是在欧宇公司开发的

01231)45网络接口模块01278+／50*6的基
础上进行二次开发实现的，可对两种不同通信协议

的数据包进行自动翻译、转换和,),校验，还可对
各控制节点的工作状态进行实时检测，具有故障自

动检测和上报功能!
主控制器采用两种方式向专用网关发送数据：

（$）按需要发送，若现场采集信号有变化，主控制器将
实时向网关发送数据；（#）定时发送，定时将本控制器
采集的所有数据发送给专用网关!所以，网关无须向各
主控制器请求发送数据!远程拨号网络见图#!

’ 监控软件
实时数据后处理级的监控软件采用图形化界

面，具有友好的人—机交互形式!软件采用模块化设
计方法，主要实现对现场主控制器进行实时数据采

集和存储，对所存储的数据进行处理和打印，并根据

需要向现场主控制器发送信息对其进行控制，以实

现现场监控子系统的远程实时监控!因此，监控软件
包括主程序、数据通信模块、数据采集模块、数据处

理模块、动态画面显示模块、打印模块和控制模

块等!
在主程序的控制下，监控软件的各个模块将完

成各自的功能!其中，数据通信模块具有自动监测断
线的功能，一旦拨号通讯方式存在自动断线现象时，

监控软件能够自动拨号，迅速恢复正常连接和通信，

另外，通信模块还实时监测各网关的工作状态，确认

网关是否处于正常工作状态；数据采集模块负责向

各现场监控子系统发送读取数据指令，并接收现场

数据，实现多站点远程实时监测；动态画面显示模块

主要实现远程画面监视，为便于管理人员监视，监视

画面采用电力系统标准线路图，管理人员可以通过

监视画面远程监视各变电站的实时运行参数；控制

模块则向各现场监控子系统发送控制指令，管理人

员可以远程控制各变电站的低压总开关的分合闸以

及风机的启停状态!

& 结 论

该远程数据监控系统已经调试完毕，并稳定运

行了一段时间，通过了用户验收!运行结果表明：基
于01231)45现场总线技术的变电站远程数据
监控系统稳定可靠，其中采用8+7012#(((智能控
制器就地处理现场信息，减少了上传数据量，大大提

高了工作效率和通信的可靠性!
采用先进的01231)45现场总线技术，使监

控系统具有灵活的扩充性和良好的兼容性，系统成

为一种高性能的开放式系统!本文为变电站的远程
数据监控管理提供了一种可靠而高效的方法!
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（上接第*(页）
和力矩控制（即!!"，"!"），本文的主要结论定理

#、定理!不能成立"
注记! 若无边界控制力和力矩（即!!"，"!"），

但挠性附件存在结构阻尼（即#""），由本文的论
证推知，其主要结果仍成立"即是说，结构阻尼的存
在可使系统的能量指数（或渐近）衰减，保证系统稳

定性"所以作为振动的被动控制，在挠性结构中设法
增大结构阻尼是改善其动态特性的有效方法"
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