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摘要 本文论述了/0120345现场总线在火电厂电除尘器实验系统中的应用6该系统以研究电除尘器稳态工作的条件为目的7要求

完成对现场所有设备的监控8以及对现场所有数据的处理等功能6由于 /0190345的应用7满足了该实验系统的稳定性8开放性的

要求7使其符合现场总线控制系统的规范6
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z 引 言

/0190345作为控制系统中一种较有代表性的总
线7它具有系统的开放性8设备互换性与互操作性8广
泛的通信媒介8多种网络结构以及多种网络拓扑等特
点6它采用了 {v|}|v{模型的全部七层通讯协议7以
及面向对象的设计方法7通过网络变量把网络通信设
计简化为参数设置7适应了工业控制系统向分散化8网
络化8智能化发展的方向6火电厂电除尘器实验系统不
仅需要系统能稳定高效的工作7同时要求能满足其实
验目的自控系统6因此7本文采用了/0190345来组建
该实验系统6

~ 基本原理

~!z 应用系统说明
火电厂电除尘器实验系统的建立是为了研究电除

尘器稳态运行所必需的工作条件7如"电除尘器入口的
飞灰浓度8飞灰的比电阻8振打阳极板性能等参数7以
便找出电除尘器的结构参数与烟气运行工况的最佳匹

配7满足电除尘器稳定运行6该系统主要完成的功能
有"#完成对电除尘器的自动控制以及现场所有设备
的管理6$完成对现场各种数据的采集和处理工作6%
同时可以根据实验需要随时增加现场设备6因此7该实
验系统要求具有开放性8设备互换性与互操作性8自由
网络拓扑结构等特性7以便能更好的完成实验的需要6
~!~ 应用系统结构设计说明
电除尘器实验系统由以下部分组成")!电除尘器

一台6,!可控制加热器6-!除尘器高压控制柜6&!涡
街流量传感器6’!温度传感器6*!振打控制器6(!湿
度测试仪6)!粉度测试仪6*!各种气体浓度测试仪6
)+!中心管理机6))!其它的必要设备6注"中心管理
机用于完成网络管理功能7如设备管理8打印报表8处
理数据8描绘曲线8保存历史数据等6

+ 系统应用 !"#$"%&’节点设计

+!z !"#$"%&’系统节点分析

要将系统中的各个设备连接到 /0190345网络7
有两种解决方法"#直接采用/0190345设备6这种方
法 使用方便但造价高6$将现有的设备改装成

第 ,,卷第 -期增刊 仪 器 仪 表 学 报 ,++)年 *月



!"#$"%&’设备(该系统采取第 )种方法*选 用

+,-./-01芯片作为每个网络节点的 234%"#芯片*把
各 个 节 点 的 设 备 连 接 到 234%"#芯 片 上*通 过

!"#567&协议互相通信(该系统仅以温度传感器为例*
通过以下步骤来完成改造89通过 :;将温度传感器
的 .<)1=:电流信号转变为数字信号(>将该节点
的神经元芯片编程与 :;芯片进行通讯(?将神经元
芯片与收发器进行连接*由收发器完成将神经元芯片
的数据转化为适合网络传输的信号(@最后在中心管
理机和神经元芯片上建立数据连接*这样温度传感器
就可以连接到!"#$"%&’网络上(注8考虑到现场的恶
劣工作环境*选用了 ABC37"#公司的高性能D高隔离
度D高抗干扰能力的变压器耦合接口 E55F-1(另外*
根据现场的实际情况*网络采用自由拓扑的网络结构*
以方便系统的拓展连接(
GHI 节点编程示例
按 上 例*节 点 监 控 程 序 用 !"#+6#6J3%;;A

K3%L3%和 MN’467O6’NB编写(;;AK3%L3%用于温度传
感节点(
第一步*创建 P76B3C"7Q3%节点8R76B3C"7Q3%节

点应用程序只需要列出监视节点所需要的输入和输出

的网络变量*其 234%"#程序如下8
SS+T2U5TVW2,#3XY"%&N#P4XK2M5 X3=P

’3X P"N#XZ#3XY"%&"4XP4XK2M5 X3=PB4%%3#X
X3=PZ#3XY"%&"4XP4XK2M5 73L QN’B"L3%676%=Z
第二步*增加 P76B3C"7Q3%节点到 R%"[N73%部件目

录 \P6%X’B6X67"J]Z输 入 外 部 接 口 文 件 \3̂X3%#67
N#X3%[6B3[N73]+T2U5TVW_UE到部件目录(基于

+T2U5TVW_UE创建应用设备类型 ="#NX"%(在

="#NX"%和其他设备类型间创建预定义连接设置\P%3F
Q3[N#3B"##3BXN"#’3X](输出部件目录到 !"#+6&3%(
第三步*用 !"#+6&3%安装和连接网络接口节点(

首先*定义所有的网络组件(用="#NX"%设备类型定义

X3=P’3#’"%设备(然后*物理连接所有节点\监视节点
除外](安装所有的节点\P76B3C"7Q3%节点除外](最
后*连接 P76B3C"7Q3%监视节点到控制节点和远程显
示节点(连接所有其它节点(
第四步*附加基于 !"#+6#6J3%;;AK3L3%的节

点*传递 !T2数据库到监视和控制节点(物理附加监
视节点(从!"#+6&3%拷贝数据库到监视节点\如果监
视节点和 !"#+6&3%在同一台 R,机上*这一步可省
略](启 动 !"#+6#6J3%;;A K3L3%并 指 定 P76B3
C"7Q3%名作为网络接口节点(MN’467O6’NB应用程序源
代码如下8
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注8在客户运行窗口中*!6‘37-g设定温度*!6‘37)g实际

温度 !6‘37/g告警状态*!6‘37.g温度差值(
这样*温度传感器把电除尘器现场的温度通过

!"#$"%&’传送到中心管理机*经过 !"#+6#6J3%
;;AK3L3%处理后*在由 MO编写的窗口上显示出来(
其它的节点采用同样的方法*在中心管理机上进行处
理*完成与用户的交互操作(

h 总 结

经过安装调试后*各个节点可以胜任恶劣的工作
环境*从未出现坏数据的情况(!"#$"%&’总线在该系
统的使用中突出了它的开放性D网络拓扑结构的自由
性D以及各种设备的互操作性的优点(
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