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随着计算机技术5通讯技术和集成电路技术的飞
速发展6传统的现场控制技术及现场监控设备正在发
生着一场新的革命6这就是以全数字式现场总线为代
表的现场控制仪表5设备的互联规范6正在全世界范围
内兴起7在世界工业界6现场总线上进行的步调是不一
致的6经过长时间的研究5发展和应用6基本上形成了
几 个 主 要 的 现 场 总 线 标 准6如89:;5<=>?5
@ABCA>D:5E=B等7在这些总线标准中 E=B和

@ABCA>D:总线以其高性能5高可靠性极其独特的
设计越来越受到人们的重视7

F !"#总线的特点

E=B是英文EGHIJGKKLJ=JLMBLINGJO的缩写6翻
译成中文即为控制器局域网络7E=B最初是由德国的

PGQRS公司为汽车的监测5控制系统而设计的7从E=B
网络的物理结构上看6它属于总线式通讯网络6但它却有
着一些自己的特性8TE=B可以多主方式工作6网络上
任意一个节点均可以在任意时刻主动地向网络上的其它

节点发送信息6而不分主从6通讯方式灵活7UE=B网络
上的节点可分成不同的优先级6可以满足不同的实时要
求7VE=B采用非破坏性总线裁决技术6当两个节点同
时向网络上传送信息时6优先级低的节点主动停止数据
发送6而优先级高的节点可不受影响地继续传送数据6大
大节省了总线冲突裁决时间W最重要的是在网络负载很
重的情况下也不会出现网络瘫痪情况7

X $%#&%’()总线特点

@ABCA>D:*@GRMKAYLJMIZGH BLINGJO4是

[GIGJGKM与 \RSLKGH公司联合研制开发的系统7它向
用 户 提 供 简 单 的 网 络 接 口 的 神 经 元 单 片 机]
[E10,1-3̂[E10,1_37可以采用的网络传输介质很
多8双绞线6电力线6无线电6同轴电缆6光纤等7用户可
通过网络变量 B‘进行网络上各节点间的通信6构成
一个多主结构的分布式控制系统7它有以下主要特点8

T基于 B\a>AB芯片可互操作开放系统7控制系统
的主要成品元件 B\a>AB芯片由 [A?A>A@=和
东芝公司生产6产品互相兼容7U系统安装费用低7在
许多应用中6新的网络可通过现有的线缆加到系统中
去7V简化软件开发7由于应用分散6软件任务可划分
为小的5更易管理的应用块7

b !"#与 $%#&%’()的比较

bcF 两者所遵循的传输介质访问原理不同

E=B是以位仲裁的方式对总线进行访问7它总以
报文为单位进行数据传递5广播给网络中所有节点7每
个报文的起始部分有一个 11位的标识符 9d6在同一
系统中标识符是唯一的6不可能有两个站发送具有相
同标识符的报文7这样当碰巧同时有几个站需要发送
报文时6以这个标识符为标准6标识符值越高的报文优
先级越低6反之越高W而 @ABCA>D:采用的是

@GH?MKO预测 ;e坚持 E:[=协议6这种协议是对 ;
e坚持E:[=协议的一种改进7新的预测协议由于能
够预测网络的负载6所以可以根据这个量动态地改变
上述的等待时间7
bcX 可构成网络的规模不同
这个不同点是由它们基本的介质存取机制不同造

成的7E=B采用位仲裁方式访问网络总线6即采用报
文头的 11位进行仲裁7不难理解 11位标识符就意味
着有_11f_30/种数据帧6也就有_30/种优先权7但为
了保证信号的稳定5有效以及实时处理能力6实际结点
数只能达到 113个7@ABCA>D:的网络可分为三个
层次8域*gGhMZH45子网*QijHLI4和单个结点*HGgL47
每个域可有 _--个子网6每个子网可有 1_2个结点6这
样一个 @AB网络的最大容量为 ,_,/-个结点6可构
成一个庞大的分布控制系统7

k !"#和 $%#&%’()总线应用前景

E=B和 @ABCA>D:诞生以来6以其独特的设
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!"从设备开始采样"!
#$% &’()’*+,(-. /.-01.234
!"主设备开始采样"!
#$% &’()’*5(+’.)/.-01.234
或用下列程序2与上述程序功能相同6
!"连接主设备 7899:;<"到 :9&;=">+0?@A/.

BC*7899:;<"42’)0?D0E.B=*:9&;=42/0)BF
*发送4"!

:9&; @AEE*5(+’.)/.-01.2+0?@A/.2’)0?D0E.2
/0)4

!"从设备接收7899:;<"从:9&;=>+0?@A/.B
C2’)0?D0E.B=*:9&;=42/0)B=*接收4"!

:9&; @AEE*+,(-./.-01.2+0?@A/.2’)0?D0E.2
/0)4

!"从设备开始数据采集"!
#$% &’()’*+,(-./.-01.234
!"主设备开始数据采集"!

#$% &’()’*5(+’.)/.-01.234

G 结 论

:9&;为各种自动测量和控制应用提供基于硬件
的高速同步能力2使要求多路信号同时输出H同时采
集2激励I响应具备严格时间关系的系统设计更为简
单2同时也降低了对软件系统实时性的要求6
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该软件可以读取远程控制模块的现场过程量和控

制参数2历史报表文件2以及修改某一模块的变量6为
了保证一定的实时性2在现场通信节点可以设置程序
以一定时间间隔向控制中心发送某一数据6
当进行多通道监测时2可以考虑为每一路监控通

道提供一个窗口对象2为此需要建立一个 P#;窗口2
而上面提到的多路通道窗口则作为子窗口在需要的时

候被激活6对于 C个远程监控通信通道2可以随时打开
未被监控的通道2或关闭正在监控的通道6每一个监控

窗口2对端口的设置和操作都是独立而不相干扰的6
本文作为一种技术上的创新尝试2是提出一种切

实可行H成本低H开发周期短的监控系统实现方案6多
用户通信卡在通信领域有着广阔的应用前景2在实时
性要求不太高的系统中2利用多用户通信卡构建通信
网络2是一种经济实用的选择6
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计思想2良好的功能特性和极高的可靠性越来越受到
工业界的青睐6它们已被广泛应用于各个领域2目前支
持 @$Y 协 议 的 有>;Y97DHP_9_:_D$HY7@H
JU;D;J&H&;7P7Y&H&;D;_Y;HU_Y7‘a7DD等百
余家国际著名大公司6总之2可以认为 @$Y适用于小
型的2实时要求高的系统2而 D_Ya_:b&比较适用

于一些大型的2对响应时间要求不太高的分布式控制
系统6
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